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微机在对低频信号的频率实时检测、处理时，要求 

输入的宿弓 茇是： 髑 歪 霜露甄厮  
器分时工作中，由于各个通道输入幅值大小不等，放 

大器输出幅度相差很大，甚至会出现输入大的信号已 

放大失真，输入小的信号还不能满足要求，即使是采取 

自动增益控制，输入值大小相差也不能太悬殊，否则自 

动增益将失控。为了解决稳幅问题，本文介绍一种实 

用的自动稳幅电路。该电路的基本思路是，将输入的 

低频信号整流成直流分量，经滤波、功率放大后再变换 

成数字量，由数字量的大小控制低频信号衰减的大小， 

达到输出幅度稳定的目的。该 电路的原理图如图 1所 

示。’ 

电路中的主要器件是四块集成芯片。101是 低 功 

耗运算放大器LM324，它由四个独立的高增益内部频 

率补偿运算放大器组成，可在宽电压范围的单(双)电 

源下工作。 101—1、101—3是完成阻抗变换的 射 随器， 

10,～2和 DI、D2完成整流，101—4和 B 将滤波后的直 

流电压进行功率放大。I 是点／线显示驱动器SF 

3914，是检测模拟信号电平、驱动 1O位 LED进行线 

性显示的单片集成电路，它与国外产品LM 3914性能 
一 致。该芯片是上海无线 电七厂的新产品，有关使用 

说明请参阅产品说明书。脚 5为信号输入端。脚 8为 

基准调节端，该脚接地电阻大，脚 7的基准输出电压就 

大，脚 6的基准输入电压也就高。本电路在脚8与地间 

Ic。、Ic。、IC4间的工作关系表 

8F 3914 CC40147B CC4067B 

脚 5输入 选申 输 输 输出 输入 选中 脚 l输 

值 (V) 脚号 出 入 D C B A 脚号 值 (V) 

O～ 0．9 × O O O O O 9 O～ O．9 

O．9～ 1_8 l l l l l l 16 l 

1．8～ 2．7 18 2 l l 1 O 17 l 

2．7～3．6 17 3 1 1 O l 18 l 

3．6～ 4．5 16 4 上 1 O O 19 1 

4．5～ 5．4 15 5 l O l l 20 l 

5．4～ 6．3 14 6 l O l O 21 l 

6．3～ 7．2 13 7 l O O l 22 l 

7．2～ 8．1 12 8 l O O O 23 l 

8．1～ 9 11 9 O l 1 l 2 l 

9～ ]2 ]O 10 0 1 1 O 3 1～ 1．3 
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在双向 CATV传输系统中，采用频分两路滤波器 

将上行 (0~30． 圃五 5 86OMHz)信号分 

隔开。这种滤波器(分波器)在下行方向传输电视调频 

信 号的同时，能在相反方向传输副频率信号。 

设计这种分波器时，按照频分方法实现双向传输， 

在放大器两端设置频分滤波器(即分波器)，如图 1所 

示。其中的两种滤波器均有 Rs一晚 一750。 

1 

采用椭圆函数滤波器进行设计，可获得极为陡峭 

的衰减特性曲线，因这种滤波器在带阻内的有限传输 

零点减小了过渡区，如图 2所示，引入了这些传输零 

点后，对一定数目的极点可得到理论上的最陡衰减速 

率。 

图 2 

在上述性能得到改善的同时，阻带内会出现反向 

突起，但这种反向突起并非无益，设计时可以此来满足 

最小衰减指标的要求，减少滤波器阶数。 

图 3所示是归一化椭圆函数低通滤波器的响虚曲 

线，可用于归一化椭圆函数低通滤波器中。其中，RdB 

为通带波纹， t 为最小阻带衰减分贝数，Q 为出现 

。 的最低阻带频率。 

0 

接人i00kf}以上的电阻，使脚 6、脚7的电压为9V， 

则内部lO级比较器各级的级差电压为0．9V。脚 9为 

模式选择端，本电路将脚 9悬空，置为点显示方式。103 

是 IO线_4线 BCD优先编码器 Cc40147B，它对 SF 

3914的点有效位进行编码。104是单16通道模拟开关 

CC4067B。 

集成 电路 上 2、103、104间的工作关系如附表 所 

不 o ． 

IO,输入端的l2只电阻组成了线性衰减器，其中 

3．6kfl电阻只是用来限流，真正的衰减器由 1～丑Ⅱ 

组成。令 置1+R2+⋯+丑11一 =20kfl，当输入 电压 

增至0．9～1．8V时，选中 CC4067B的脚 l6，此时衰减 

器应将输入电压衰减至原值的1／2；当输入电压为1．8 
N 2．7 V时，选中CC4067B的脚l 此时衰减器应将 

输入电压衰减至原值的1／3；等等，如图2所示。丑1～ 

础 的阻值可求定如下： 

。 丑1=丑 ／2 

置1+置2=2R ／3 

l n， 

图 3 
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1+ 2+ 3=3盈 ／4 

五1+R2+风 + 4=4R ／5 

两 +日2+⋯+Rio=10R ／11 

而 -4-R2+⋯．4-1~10JrRll=： 

由于输入 SF3914的电压 

是直流，8F 3914为点显示， 1， 

Cc4ol47B又为优先编码器，所 IIlRi o．9̂1．8、， 
以当输入信号波动不大时，工 r-．一 _。——丁一’ 
作方式比较稳定，cc4067B的 U 
脚 1输出为1v，可根据需要将 一  _=上 

其放大成一个固定值。改变8F三_一Ul 一!=望!． 
3914脚8的电阻值或丑 ／丑  ̂ ”一 u 
值，可改变控制输入电压范围 旦RIl 
和输出电压幅值。若将／C4的， 图 2 

编码输入端改接到一个十六进射的计数器输出端，那． 

么又可构成无触点的电位器。 
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