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附录 A 

本文源于国家电网公司淅江金华兰溪 500kV变电站智能化改造项目，是首批 7 个智能化改造站之一。

变电站设备巡检机器人 2009 年获“山东省科技进步一等奖”，2010 年成为国家电网公司首批重大科技成果

推广候选项目。现场应用情况图片如下： 

 

 

 

 

 

 

 
图 A1  变电站设备巡检机器人 

Fig.A1  Substation inspection mobile robot 

 

 

图A2  国网公司专家对500 kV兰溪智能变电站智能巡检系统进行现场验收 
Fig.A2  Site acceptancing by experts to intelligent inspection system of Lanxi 500 kV substation  

 



 

 

 

 
图A3  巡检机器人现场调试、执行巡检和顺控配合 

Fig.A3  Testing, inspection and control execution cooperation of inspection robot 

 


