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对于普通硬件设计工程师来说，用 ’()*+, -+)(. 或 ’()*+,
/ 编写控制界面存在一定的难度，图形化软件 0+1’234 的推出

为界面的设计提供了一个更好的选择。

! "#$%&’( 界面设计

本文以房间空气品质远程控制为例，介绍 0+1’234 & 356
789)) 版 本 在 界 面 设 计 中 的 应 用 以 及 与 单 片 机 的 通 信 。 用

0+1’234 & 35789)) 设计一个界面，实现的功 能 包 括 ：显 示 单

片机传送上来的温度、湿度数据；点击界面上的空调开关等 : 个

按键，可以发送动作命令到单片机。接收和发送数据是设计的重

点和难点，其中要用到 0+1’234 & 35789)) 库中的通信功能

模块，下面介绍 0+1’234 & 35789)) 提供的 2 ; < 函数库。

$=$ ’2>? 库中的串口通讯函数

0+1’234 & 35789)) 提供的基于 ’2>? 的 2 ; < 函数库适合

于各种仪器类型和各种硬件接口类型，对串口的读写同样提供

了许多专用的函数。

串口通讯函数调用路径为：@*A.B(CADD2A)B8*E9AB 2 ; < DD
>98(+,。’2>? 库中的串口通讯函数：

（$）>98(+, FC8B 2A(B=G( 节点

该节点主要用于串口的初始化。在进行串口通信前，首先要

配置好串口，即先初始化串口，使计算机串口的各种参数设置与

仪器设备的串口保持一致，这样才能够正确地通信。主要参数意

义如下：

’2>? 89)C*8.9： 端 口 号 ， 可 选 的 值 为 "H%， 分 别 对 应

/<I$H/<IJ，默认值为 "。（注：其他节点的 7C8B A*E198 端

口的设置与此相同），本文中接普通计算机串口，可选 /<I$、

/<I!。

1+*K 8+B9： 波 特 率 ， 可 选 波 特 率 ：$$"17)、!""17)、

$!""17)、:%""17)、JL""17)、$J!""17)、M%:""17)、#&L""N
17)、$$#!""17)，默认为 JL""17)，最高为 $$#!""17)。本设计

中选择波特率为 JL""17)。

K+B+ 1(B9)：一帧信息中的有效数据的位数，0+1’234 中允

许 #H% 位数据，默认值为 % 位。

)BC7 1(B)：一帧信息中的停止位的位数，可选的值为 "H!，

分别对应 $ 位、$ 位半或 ! 位，默认值为 "。

7+8(BO：奇偶校验设置。可选的值为 "H:，"：AC 7+8(BO（无校

验，默认值）$：CKK 7+8(BO（奇校验）；!：9G9A 7+8(BO（偶校验）；M：

E+8P 7+8(BO（标记）；:：)7+.9 7+8(BO（空）默认值为 " 即无校验。

Q(E9C*B：设置串口读写的时间。

（!）>98(+, FC8B R9+K=G( 节点

该节点为串口读子 ’2，读出串口中的数据，为后续的数据处

理提供条件。主要参数意义：

’2>? 89)C*8.9：端口号，同上。

-OB9 .C*AB：用于设置要读出的字节数，本设计中设为 !。

R9+K 1*SS98：输出串口读取的数据。

K*7 ’2>? 89)C*8.9：读完后可接下一个端口继续操作。

388C8 C*B：错误输出端。

388C8 (A：前面发生错误输入端。

（M）>98(+, FC8B 48(B9=G( 节点

该节点为串口写子 ’2，将需要送出的数据发送至串口的输

入缓存，送至仪器端，只有一个主要参数：

48(B9 1*SS98：发送至串口的数据接入端。

（:）/,C)9 >98(+, T8(G98)=G( 节点

该节点用于将打开的串口资源关闭，只有一个主要参数：

’2>? 89)C*8.9：端口号，同上。

$=! 0+1’234 界面设计

图 $ 部分程序框图

编程流程：

首先进行串口初始化，一般的计算机上有 ! 个 /<I 口，所

以 ’2>? 89)C*8.9 端口号选择为 /<I$ 或者 /<I!，整个程序

放在一个无限循环的 4U(,9 语句中，在循环中按照从 "HM 的顺

序依次检测空调开关、排风开关、加湿开关、消毒开关的状态。如

图所示。按照通信协议，当开关按下或弹开时发送对应的指令代

码给单片机。同时接收单片机发送的温度、湿度数据并显示在

0+1’234 界面的温度计、湿度计上。

基于 0+1’234 的监控界面设计与单片机的串行通信
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摘 要

介绍了 0+1’234 图形化软件系统的基本功能和用途，在实例的基础上重点介绍了 0+1’234 中串口通信函数的应用以

及 F/ 机与 ?QE9W+% 单片机之间的通信过程。

关键词：0+1’234，R>N:%# 通信，?QE9W+% 单片机
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基于 !"#$%&’ 的监控界面设计与单片机的串行通信

图 ( 时间程序框图

另外，还做了一个时间和日期的小程序，其原理如下：!"#)
$%&’ * &+,-.// 中有自带的读取日期和时间的函数，在面板

上创建两个对象分别显示时间和日期，每一秒做一次更新。

! 单片机通信

!"#$%&’ 界面中接收或发送的数据经 01 机 23(4( 串 口

与收发器芯片连接。根据通信距离的需要，采用 567%5 公司生

产 的 56789: 收 发 器 芯 片 进 行 通 信 。 单 片 机 选 用 6;<.="9，

6><.="9 单 片 机 带 有 一 个 全 双 工 通 用 同 ? 异 步 串 行 收 发 模 块

@362;，该接口是一个高度灵活的串行通信设备。主要特点为：

全双工操作，相互独立的接收数据寄存器和发送数据寄存器；

独立的高精度波特率发生器，不占用定时 ? 计数器；4 个完全独

立的中断，;7 发送完成、;7 发送寄存器空、27 接收完成；支持

倍速异步通信模式。

@362; 支持四种时钟工作模式：普通异步模式、两倍速异

步模式、主机同步模式和从机同步模式，本系统采用两倍速异步

模式，通 过 设 定 @1326 寄 存 器 中 的 @(7 位 实 现 ，设 置 该 位 把

波特率分频器的分频值有 AB 降为 9，使异步通信的传输速率加

倍。@362; 接口在通信前必须首先对其进行初始化。初始化过

程包括波特率设定，帧结构的设定和根据需要的接收器或发送

器的使能。波特率设为 CBDD，数据帧格式为：9 位数据位；A 个停

止位。数据发送采用轮询方式，程序循环检测数据寄存器空标志

位 @E2&，一旦该标志位置位，就将数据写入发送数据寄存器

@E2 后有硬件自动将其发送。数据接收采用中断驱动，@132F

寄存器中的接收完成中断允许位 271%& 设为“A”，接 收 器 接 收

一 个 完 整 的 数 据 帧 后 ，@362; 的 接 收 器 中 一 个 状 态 标 志 位

271 会置“A”产生数据接收完成中断申请。在接收完成中断服

务程序中读取数据寄存器 @E2，以清零 271，否则，一旦该中断

程序结束后，一个新的中断将再次产生。

56789: 的 27E、;7E 管 脚 直 接 与 6;<.="9 单 片 机 的

27E、;7E 相 连 ， 输 出 通 过 C 针 端 口 与 2389: ? (4( 转 换 器 连

接。通信协议采用 23G89: 标准，而 01 机采用的是 23G(4( 标

准，并且单片机 % ? H 端口输入输出的是 ;;! 电平，与 23G89:
标准的电平不一致，工作方式和控制机理也有不同。因此要实现

通信功能，设计了电平转换电路。其工作过程为：6;<.="9 单片

机 将 数 据 以 ;;! 电 平 的 数 据 信 号 送 到 23G89: 接 口 芯 片 ，而

23G89: 接口芯片将 ;;! 电平的数据转换成差模信号输出，通

过 23G89: 传输线送到 23G89: ? 23G(4( 转换器，差模信号转

换成共模信号，并通过电平转换送到 01 机串行口 1H5 中，在

01 显示器中显示出来。同理，01 机发出信号经 1H5 口输出一

串共模信号，经 23G89: ? 23G(4( 转换器后变成 ;;! 电平的差

模 信 号 输 出 ， 并 通 过 23G89: 传 输 线 送 到 23G89: 接 口 ，经

23G89: 接口芯片将 ;;! 差模信号转换成 ;;! 电平的数据信号

送到单片机 6;<.="9 中，由单片机完成相应的操作。这样就完

成了单片机与 01 机的远程通信。

" 结束语

!"#$%&’ 图形软件具有数据流编程方式，灵活方便的仪表

图形显示接口和丰富的库函数，可以方便地应用于界面设计，同

时用户可以根据自己的硬件需要自己设计专业的库函数。
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全球领先的设备软件优化UE3HV厂商风河系统公司日前宣布推出最新版本的 ’JLQ 2JW.- 0M">XK-< XK- I.>RK-Y &ZNJ,<.L>，
作为一套全集成化的解决方案，该产品将使网络设备制造商能够开发更具创新性的安全可靠的网络产品方案，同时降低投资成本，

加快产品投入市场速度，进而改变整个网络设备软件行业的现状。此外，风河还同时推出了网络设备软件开发咨询服务（I.>RK-Y
&ZNJ,<.L> E.WJ[. 3.-WJ[./ 0-"[>J[.），为从设备设计到开发的全套流程提供服务，这也是目前业界内唯一的此类综合性全球范围

的服务实体。

风河公司中国业务首席代表韩青表示：风河公司一直致力于为网络设备市场提供易用的、基于标准的解决方案，包括对从 !JLN+
到各种主流专有操作系统的无缝集成。市场需求的变化使网络设备制造商更迫切地需要经济高效的开发解决方案，轻松实现对

!JLN+ 和各种专有操作环境的支持。风河公司尖端的 !JLN+ 和 $+’K-Y/ 操作环境真正适应了这种需求变化，为网络设备制造商提供

了完全满足他们要求的开发平台。

关于 !"#$ %"&’( )*+,-.(/ -.( 0’,1.(2 345"6/’#,
经济状况的复苏对新产品投放市场的速度提出了更严格的要求。然而，新产品的复杂性将不可避免地增加开发的时间，特别是

软件工程师要花费更多的时间用于集成大量不兼容的软件、工具和处理程序。风河公司网络设备软件开发平台产品将 $+’K-Y/、

1"--J.- P-"Q. !JLN+ U1P!V与 ’JLQ 2JW.- ’K-Y#.L[S、电信级中间件产品、专业培训和咨询服务等紧密集成起来，使软件工程师

能够更快地为市场开发新的可靠的产品。’JLQ 2JW.- ’K-Y#.L[S 基于 &[MJ,/. 架构，全面提供从硬件调试到产品测试及制造整个

开发生命周期的强大功能。’K-Y#.L[S 通过一个通用开发套件支持各种跨组织标准，并且具有良好的扩展能力，能够充分满足客户

特殊项目的需求。此外，’K-Y#.L[S 还内置集成大量的第三方插件。其它重要相关产品包括：

’JLQ 2JW.- 0M">XK-< XK- I.>RK-Y &ZNJ,<.L>，!JLN+ &QJ>JKL
’JLQ 2JW.- 0M">XK-< XK- I.>RK-Y &ZNJ,<.L>，$+’K-Y/ &QJ>JKL
’JLQ 2JW.- I.>RK-Y &ZNJ,<.L> E.WJ[. 3.-WJ[./ 0-"[>J[. （由美国风河系统公司北京办事处供稿）

风河网络设备软件版本升级，市场地位更加巩固
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