电子万能试验机安装步骤

 很多电子万能试验机在使用时经常产生误差，有些误差由于技术条件的限制，存在误差是不可免的，而有些误差是由认为的原因造成的，那么这些误差可能通过一定的修改就可以避免了.同样对于电子万能试验机，也需要知道造成误差的一些原因，这样才能尽量减小误差.

1.电子万能试验机安装不正确产生的误差      

     试验机安装不水平，会增加各活动部件之间的摩擦力，影响垂直安装，从而给试验机带来误差.     

 试验机安装不水平，会增加各活动部件之间的摩擦力，影响垂直安装，从而给试验机带来误差.

（1）主机部分安装不水平      

     工作活塞和工作油缸之间将会产生摩擦力，试验机工作平台与一侧立柱之间的导轮也会产生摩擦力，从而产生误差，一般表现为正差，且误差随着载荷的增大而减小.      

(2）传感器部分安装不水平      

若传感器前后安装不水平，将会使摆轴轴承之间产生摩擦力，其误差一般表现为负差.      

若传感器前后安装不水平，将会使摆轴轴承之间产生摩擦力，其误差一般表现为负差.

标准配置问题    

    智能化的三种基本配置:主机、微电脑、还有打印机，如果微电脑功能强可以直接打印.另外也可配备普通电脑.有了电脑，就可以进行复杂的数据分析，如数据编辑，局部放大，可调整报告形式，进行成组式样的统计分析. 

 输出结果      

    试验结果输出结果可任意设置:最大力值、伸长率，抗拉强度、定力伸长、定伸长力值、屈服强度，弹性模量、最大试验力8项.这可以说是微电脑操作时，输出的最全面的结果.     

 2.摩擦阻力产生的误差     

  （1）主机部分摩擦阻力      

    电子万能试验机的摩擦阻力主要发生在工作油缸和工作活塞之间.除安装不水平因素外，油缸内有脏物，油的粘度过大，也会造成摩擦阻力加大.另外，工作平台导轮位置不合适也会造成与一侧立柱的摩擦力增大.     

（2）传感器部分摩擦阻力      

    传感器产生摩擦阻力的原因较多，如测力油缸与测力活塞之间有脏物，油的粘度过大，指示装置上的从动针摩擦力大，齿轮齿杆上有油污、脏物或齿杆上限位片压得过紧，测力活塞皮带磨损断裂等.      

 知道了误差产生的原因，那么在以后的使用中就可以采取相应的措施来减小误差，使电子万能试验机的测量结果更准确.关于电子万能试验机，您还有什么问题，欢迎进入济南华衡试验设备有限公司网站进行详细了解或打电话详细咨询.      

在我们的日常工作中我们发现，很多采购人员在选购电子万能试验机的时候都不知所措.为了方便大家能选购到质优价廉的产品，下面给大家介绍一下电子万能试验机选购时的注意事项:在我们的日常工作中我们发现，很多采购人员在选购电子万能试验机的时候都不知所措.为了方便大家能选购到质优价廉的产品，下面给大家介绍一下电子万能试验机选购时的注意事项:

   测试材料拉力范围    

    拉力范围的不同，决定了所使用传感器的不同，也就决定了拉力机的结构，但此项对价格的影响不大（门式除外）.对于一般软包装生产厂家，拉力范围在1000公斤的了就已经足够.因此也决定了采用单臂式的就可以了.与单臂式相对应结构的是门式结构，它是适应比较大的拉力，如一吨或以上.所以软包装厂家基本用不着.      

    试验行程的问题     

    根据软包装薄膜的需要测试的性能和要求，行程在600-800mm就可以.材料伸长率超过1000%的可以选用行程1000或是1200mm.      

